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Controlabilidade de sistemas bilineares

Motivados pelo trabalho [1], estudamos a controlabilidade de sistemas de con-
troles bilineares (A,B) projetados sobre Sn−1. Em particular, estudamos a con-
trolabilidade local nos auto vetores das matrizes (A,B). Para isso, de�nimos um
sistema de controle tangente nesses pontos, e mostramos que a controlabilidade
no sistema tangente implica controlabilidade local no ponto associado.
Também mostramos que, se as matrizes (A,B) não possuem espaços invarian-
tes em comum além dos triviais, e um dos blocos de Jordan da matriz B possui
auto-valor associado real e maior do que a parte real dos auto valores de B as-
sociados aos outros blocos, então controlabilidade local no auto valor associado
a esse auto-valor implica controlabilidade global do sistema.
Esses dois estudos, em conjunto, resultam em um critério su�ciente, embora não
necessário, para a controlabilidade nesses sistemas.
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