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Controlabilidade para sistemas invariantes em SL(n,K)

Nesta palestra abordaremos o problema de controlabilidade para sistemas invariantes no grupo
de Lie SL(n,H), cuja álgebra de Lie é sl(n,H), a álgebra de Lie real das matrizes quaterniônicas de
ordem n tendo traço com parte real nula. Os sistemas considerados são da forma

ġ = Ag + uBg, A,B ∈ sl(n,H).

Para motivar tal estudo iremos relembrar o critério de Jurdjevic-Kupka aplicado a sistemas bili-
neares em SL(n,R) e os resultados de controlabilidade em grupos de Lie complexos semi-simples
não-compactos obtidos em [1].

Veremos que se A,B ∈ sl(n,R) são tais que

i) B é fortemente regular e

ii) A tem entradas a1n e an1 satisfazendo a1n · an1 > 0,

então o sistema ġ = Ag+uBg é controlável em SL(n,R) se, e somente se A é permutação-irredut́ıvel.
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